[bookmark: _GoBack]信息楼403，机器人与智能技术研究团队，团队研究方向为移动机器人导航技术、智能感知与控制技术和特定场景下的语音识别技术，具体包括SLAM、无人机通信性能分析、电池智能控制算法和系统管理、多机器人协同调度、自然语言处理、深度学习下的语义分割等。团队主持和参与持国家自然科学基金项目、上海市自然科学基金项目、上海市闵行区科委产学研项目、企业委托科研项目等23项；在国内外学术期刊和会议上发表论文20多篇；申请发明专利5项。近年来，团队在中国机器人大赛暨RoboCup机器人世界杯中国赛中连续获国家级一等奖项、中国研究生电子设计竞赛上海赛区二等奖等。团队中多名研究生成功考取并攻读上海大学、华东理工大学和同济大学博士研究生。


信息楼401，机器视觉与人工智能实验室。实验室的研究领域涵盖物体追踪识别、杂质检测、三维重建、工业视觉检测等多个方面，与上海交通大学附属医学院、同济大学、台积电等高校和企业合作开展了“食用油细小杂质检测系统”、“养殖缸鱼类计数系统”，“集成电路晶圆检测”以及“基于图像的食物信息评估等”多项研究课题。近年来，实验室荣获研究生电子设计竞赛的二等奖以及全国大学生嵌入式设计大赛的一等奖等多项成就。

信息楼408，智慧工控与服务机器人实验室。实验室主要研究方向包括智能制造、图像识别、机器人设计、智能计算、调度优化、数字化转型实施等。开展基于“四维”智能制造人才培养路径研究、基于语音交互的移动服务工业机器人等多项课题研究。近年来，在第十四届“中国电机工程学会杯”全国大学生电工数学建模竞赛，获全国二等奖；在“中国光谷·华为杯”第十九届中国研究生数学建模竞赛，获全国三等奖；在第十四届蓝桥杯，获上海赛区二等奖，以及中国研究生电子设计竞赛获奖等等。

蔡骋教授实验室，主要研究方向为智能制造人机协同、人工智能计算机视觉算法、基于计算机视觉的工业检测、增强现实在教育中的应用，具体包括面向智能制造场景，研究人机协同的智能算法，赋能多关节机械手臂，实现识别、抓握等动作的智能学习；研究多视角的机械手臂和异型工件的3维位姿估计；研究多类别图像及视频的人工智能识别算法；研究多视图增强现实应用，开展多项企业课题研究。近年来，在中国研究生电子设计竞赛、人工智能校园创新大赛、“慧科杯”人工智能应用创新挑战赛、中国高校计算机大赛2020微信小程序应用开发赛等比赛中屡获殊荣。

